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JMC-KX-0901A 搭建 

声明一:
Copyright © 2007 广州中鸣数码科技有限公司 版权所有，保留一切权利 

图片仅供参考，产品外形、技术参数、功能等请以实际产品及该产品说明书、铭牌为准，如因技术更

新产生变更，恕不另行通知！ 

由于产品版本升级或其它原因，本手册内容会不定期进行更新。 
本手册仅作为使用指导，本手册中的所有陈述、信息和建议不构成任何明示或暗示的担保。若有任何

因本手册或其所提到之产品的所有信息所引起的直接或间接的资料流出，利益损失或事业终止，广州中鸣

数码科技有限公司及其所属员工恕不担负任何责任。 

 

声明二: 
本方案仅为用户参加类似机器人竞赛项目提供参考指导,广州中鸣数码科技有限公司强烈建议用户不

要采用完全一致的搭建及程序参与竞赛,其原因如下: 

1.本方案旨在提高用户在参与机器人竞赛项目的起点水平，但并不希望因此而扼杀参赛者的主动性及

创作力，也不希望因此而违背机器人竞赛活动对青少年的教育意义。  

2.本方案仅适用及受限制于某一特定的竞赛规则，参赛者应在充分理解要参与竞赛的规则前提下，参

考本方案的基础上完成自己的设计。 

3.几乎所有的机器人竞赛都要求参赛者亲身设计，并能在竞赛现场独立调试及向评委讲解设计思路，

故参赛者应通过对方案的深刻了解及日常训练使具有随机应变之能力。 

4.本方案会在网上（http://www.robotplayer.com/）以公开形式面向广大机器人爱好者发布，所有的参赛

者都有可能对其有充分的了解，因此对本方案未加以改进者将甚少机会获胜。 

5.本方案未经长时间的验证和实施，也未能发挥器材之极限性能，广州中鸣数码科技有限公司并不能

保证该方案完美无缺，用户应该通过亲身实践去验证和改进，并从中学习相关的知识和获取相关的经验。 

 

声明三: 
本手册的搭建方法仅供参考，不排除有叙述错误的可能性。 

 

 

 

http://www.robotplayer.com/


二. 搭建步骤 

1、安装小马达，如图所示 

 

 

锁上螺栓 
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2、安装轮胎, 如图所示 
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3、装上前后智能寻轨模块, 如图所示 

 

锁上螺栓 

 

 

用 M3(套装较小的螺母)的螺

母垫高小灰度卡, 
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4、后支板的伺服马达的安装, 如图所示 

 

 

锁上螺栓 

 

 

这里的螺栓是自攻螺栓(即本

身的螺纹牙比其它螺栓深的螺

栓) 

注意这里伺服马达的角度、连接输

出件里的两个螺母,注意伺服马达的

角度 
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5、支架的安装,如图所示 

 

锁上螺栓 

     

 

 

 

 

在螺栓的底部垫上一个 M3 的螺母 
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6、后面部分的安装, 如图所示 

 

锁上螺栓 
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7、小方盒的安装, 如图所示 

 
锁上螺栓 

 

 

这里的小方盒可以用透明胶把 5块
小板粘上，注意有孔的位置 
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8、前轮的安装, 如图所示 

 
锁上螺栓 
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注意,这里一定要装上垫圈



9、RCU 的安装, 9 如图所示 

 

锁上螺栓 
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10、前支板伺服马达的安装, 如图所示 

 
 

 

 

 

 

注意,怕这里和上面的伺服

连接件一样要放上螺栓 

伺服马达的角度是错的，安装的时

候要将伺服马达的角度调到 0 度 
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11、前面部分的安装, 如图所示 

 
锁上螺栓 
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12、清除障碍物的支加安装, 如图所示 

 

锁上螺栓 
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13、安装上提手, 如图所示 
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改进搭建部分 
 

 
 

 
成图 
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更新部分 

在前面安装两个五格的梁,

作用用于保护前面灰度卡 



14、自动装卸建筑物的伺服马达的装安, 如图所示 

 

锁上螺栓 

 

伺服马达的角度是 90 度
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15、左拨手的安装, 如图所示 

                       

锁上螺栓 
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16、右拨手的安装, 如图所示 
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17、把左右拨手安装到伺服马达上, 如图所示 

 
锁上螺栓 
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18、两部会连接, 如图所示 

 

 

将两部会用合页连接起

来，并用螺栓锁好 
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19、完成图 
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